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                                 Гайдук Анатолий Романович 

                                  Профессор, доктор технических наук 

 

Действительный член Академии инженерных наук им. А.М. Прохорова 

2006 г. - медаль им. М.С. Рязанского Федерации космонавтики РФ; 

2011 г. - почетная медаль ТРТУ "За заслуги перед университетом"; 

2015 г. - медаль Академии инженерных наук имени А.М. Прохорова; 

2015 г. - юбилейная медаль I степени "За заслуги перед Южным 

федеральным университетом"; 

2016 г. - медаль "10 Юбилейной конференции "Перспективные системы и 

задачи управления". 

                                                   Биография 

 

Гайдук Анатолий Романович родился 11.10.1939 года в Краснодарском крае. 

В 1966 году окончил Таганрогский радиотехнический институт, факультет 

автоматики и вычислительной техники, квалификация «инженер-электрик» 

по специальности «Автоматика и телемеханика». В 1966-1969 гг. обучался в 

аспирантуре ЛЭТИ, там же защитил кандидатскую диссертацию в 1970 году. 

В ТРТИ работает с 1966 года.  

В 1973-1974 гг. находился в научной командировке в США, г. Амхерст, 

Массачусетский университет. В 1980-1982 гг. работал преподавателем в 

Политехническом институте штата Огун г. Абеокута, Нигерия. 

В 1987 году защитил докторскую диссертацию по специальности 

«Системный анализ и автоматическое управление». 
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В настоящее время доктор технических наук, профессор, ведущий научный 

сотрудник Научно-исследовательского института робототехники и процессов 

управления в ЮФУ. 

Действительный член Академии инженерных наук им. А.М. Прохорова 

2006 г. - медаль им. М.С. Рязанского Федерации космонавтики РФ; 

2011 г. - почетная медаль ТРТУ "За заслуги перед университетом"; 

2015 г. - медаль Академии инженерных наук имени А.М. Прохорова; 

2015 г. - юбилейная медаль I степени "За заслуги перед Южным 

федеральным университетом"; 

2016 г. - медаль "10 Юбилейной конференции "Перспективные системы и 

задачи управления". 

Членство в профессиональных и академических сообществах. 

 

Преподаваемые дисциплины:  

Теория автоматического управления (часть 1, часть 2) 

Актуальность "Теории автоматического управления" обусловлена 

применением систем автоматического управления во всех областях 

человеческой деятельности. Её основные понятия связаны с 

математическими моделями и методами описания (уравнения в переменных 

состояния, уравнения вход-выход, передаточные функции, частотные 

характеристики) САУ; методами анализа свойств (управляемости, 

наблюдаемости, полноты, управляемости, инвариантности, грубости, 

робастности и идентифицируемости) объектов и систем; методами синтеза и 

исследования качества систем автоматического управления. 

 

Адаптивные системы управления 

Во многих случаях, в особенности, в промышленном производстве 

математические модели объектов управления известны неточно, что делает 

актуальными анализ и синтез адаптивных систем управления. В курсе 

изучаются системы прямого адаптивного управления, адаптивные системы с 
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моделью, адаптивные системы с идентификацией, в частности, 

самоорганизирующиеся, и экстремальные адаптивные системы управления. 

 

Теория и методы многомерных систем управления 

Сложные технические объекты для своего управления требуют применения 

многомерных систем автоматического управления (МСАУ), теория анализа и 

синтеза которых значительно сложнее обычных, одномерных САУ. В курсе Т 

и МСУ изучаются многомерные математические модели, взаимосвязи между 

ними; особенности методов анализа различных свойств МСАУ, в частности 

полноты и устойчивости. Выделяются автономные в смысле И.П. 

Вознесенского и связные МСАУ. 

 

Методы аналитического синтеза САУ 

В настоящее время в связи с развитием компьютерных информационных 

технологий актуальными становятся аналитические методы синтеза как 

одномерных, так и одномерных САУ. В курсе рассматриваются 

оригинальные авторские методы аналитического синтеза САУ с 

применением нового принципа управления: по выходу и воздействиям, 

который является обобщение управлений по отклонению, по состоянию и по 

воздействиям. В многомерном случае применяется декомпозирующее 

управление. Эти методы позволяют синтезировать как одномерные, так и 

одномерные САУ с заданными показателями качества в переходном и в 

установившемся режимах. В нелинейном случае рассматривается 

применение аналитического метода синтеза систем управления, 

базирующегося на квазилинейных моделях объектов 

Идентификация и диагностика средств автоматизации технологических 

процессов и производств 

В курсе рассматриваются методы идентификации объектов автоматизации, 

технологических процессов и производств, а также методы диагностики 

непрерывных и цифровых средств автоматизации. Основное внимание 

уделяется аналитическим методам обработки идентификационной 

информации с применением современных компьютерных технологий. 
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Научные направления:  

Информатика; кибернетика 

Автоматизированные системы управления 

 

Профессиональные навыки 

Разработка математических моделей динамических систем, системный 

подход, численные методы, методы идентификации и диагностики, нечеткая 

логика, дифференциальное и интегральное исчисление, формализм Ньютона-

Эйлера. 

Настройка параметров классических регуляторов СУ. Теория линейных 

и нелинейных систем, анализ устойчивости систем, методы оптимизации, 

аналитический синтез линейных систем, нелинейная теория управления. 

Разработка алгоритмов управления техническими объектами. Исследование 

кинематики и динамики, разработка плана эксперимента, теория алгоритмов, 

численные методы, методы искусственного интеллекта, классические методы 

управления. 

Проектирование взаимодействия в группах роботов.  Мультиагентные 

системы, целераспределение, итерационные методы, распределенные и 

динамические системы, самоорганизация. 

 

Проекты: 

Грант РНФ N 16-19-00001. Теоретические основы и методы разработки 

интеллектуальных систем распределенного управления автономными 

группами роботов. 2016-2019 гг. – Гайдук А. Р. - Исполнитель. 

Грант  РФФИ N 16-58-00226 Бел_а  Разработка алгоритмов адаптивного 

управления робототехническими механизмами параллельной структуры на 

основе принципов самоорганизации многоагентных систем  года 2016-2017 

Руководитель Капустян С.Г.  Гайдук А. Р. - Исполнитель. Сумма 1000000 на 

1-й год НИИ МВУС 

Грант РФФИ N 16-08-00013 А Разработка метода двухконтурной адаптации 

систем позиционно-траекторного управления с использованием робастных 
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наблюдателей возмущений и эталонных моделей. Три года 2016-2018. Сумма 

800000,00 Руководитель Медведев М.Ю.  Гайдук А. Р. - Исполнитель. 

Грант РФФИ N 17-29-07054 Разработка методов децентрализованного 

планирования поведения коалиций мобильных интеллектуальных роботов 

при их применении в условиях ограниченных коммуникаций. Три года 2017-

2019. Сумма 2300000,00 Руководитель Иванов Донат Яковлевич.  Гайдук 

А.Р. – Исполнитель. 

                          

 

УКАЗАТЕЛЬ ПЕЧАТНЫХ ТРУДОВ 

В указателе печатных трудов доктора технических наук, профессора, 

доцента, материал расположен по разделам: монографии (учебно-

методические работы), статьи из непериодических сборников, 

продолжающихся  изданий, статьи из периодических изданий, авторские 

свидетельства, патенты. В указатель включено около 300 печатных научных 

и учебных  изданий. Составители указателя приносят свои извинения за 

неполноту сведений о печатных изданиях. 
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БИБЛИОГРАФИЧЕСКИЙ УКАЗАТЕЛЬ ПЕЧАТНЫХ ТРУДОВ 

Монографии 

Учебно-методические работы 

 

1. 681.516(075) №0065-ж 

А 224 

Автоматическое управление многосвязными и многорежимными 

системами : (учеб. пособие): [для студ. спец. 21.01, 22.05, 22.02, 22.03] / 

ТРТИ, ФАВТ, Каф. А и Т; сост.: А. А. Колесников [и др.]. - Таганрог: 

Изд-во ТРТИ, 1989. - 49 с.: ил. - Библиогр.: с. 49 (18 назв.).   

 

 

2. 681.51(075) 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Автоматизированные информационно-управляющие 

системы: учеб. пособие для студ. вузов / А. Р. Гайдук, Е. А. 

Плаксиенко. - М.: Учебная литература, 2007. - 148 с.: ил. - Библиогр.: с. 

137-138 (18 назв.).   

 

 

3. 62-50 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Алгебраические методы анализа и синтеза систем 

автоматического управления / А. Р. Гайдук; отв. ред. А. А. Колесников; 

Северо-Кавказский науч. центр ВШ. - Ростов н/Д: Изд-во РГУ, 1988. - 

208 с.: ил. - (Актуальные проблемы науки). - Библиогр.: с. 203-204 (23 

назв.).   
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4. 681.51 

Г 142 

Гайдук, А. Р.  Математические основы теории систем автоматического 

управления / А. Р. Гайдук. - М.: Испо-Сервис, 2002. - 151 с.: ил. - 

(Серия "СКСА" / под ред. А. С. Клюева). - Библиогр.: с. 150 (15 назв.).   

 

 

5. Гайдук, А. Р. Математические методы анализа и синтеза динамических 

систем / А. Р. Гайдук. - Saarbrucken, Deutschland : Lap Lambert 

Academic Publishing, 2015. - 251 c.: ил. 

 

 

6. 681.51(075) 

Г 147 

Гайдук, А. Р. Непрерывные и дискретные динамические системы : 

учеб. пособие для студ. [вузов] / А. Р. Гайдук. - М.: Учебная 

литература, 2004. - 247 с.: ил. - Библиогр.: с. 246 (15 назв.).   

 

 

7. 681.51(075) 

Г 147 

Гайдук, А. Р. Основы теории систем автоматического управления: 

учеб. пособие для студ. вузов / А. Р. Гайдук. - 2-е изд., перераб. и доп. - 

М.: Учебная литература, 2005. - 407 с. : ил. - Библиогр.: с. 403-404 (27 

назв.).   

 

 

8. 681.51(07) №4316-1 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Практикум по теории автоматического управления: учеб. 

пособие: для студ. всех форм обуч. Ч. 1 / А. Р. Гайдук, Т. А. Пьявченко; 

ТТИ ЮФУ, ФАВТ, Каф. САУ. - Таганрог: Изд-во ТТИ ЮФУ, 2008. - 

126 с.: ил., табл. - Библиогр.: с. 123 (5 назв.).   
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9. 681.51(07) №4316-2-ж 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Практикум по теории автоматического управления: 

учеб. пособие: для студ. всех форм обуч. Ч. 2 / А. Р. Гайдук; ТТИ 

ЮФУ, ФАВТ, Каф. САУ. - Таганрог: Изд-во ТТИ ЮФУ, 2008. - 102 с.: 

ил. - Библиогр. в конце тем.   

 

 

10. 62-501.7 №0291-ж 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Применение пространства состояния к исследованию 

систем автоматического управления: [учеб. пособие] / А. Р. Гайдук ; 

ТРТИ, ФАВТ, Каф. А и Т. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1979. - 98 с.: ил. - 

Библиогр.: с. 95-96 (29 назв.).   

 

 

11. 62-503.53(07) №0064-ж 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Руководство к лабораторным работам по курсу 

"Следящие системы и регуляторы" / А. Р. Гайдук, Д. Н. Панов; ТРТИ, 

ФАВТ, Каф. А и Т. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1973. - 34 с.: ил. - 

Библиогр. в конце лаб. раб.   

 

 

12. 681.51(076) №4055 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Сборник задач с решениями на ЭВМ по теории 

автоматического управления: учеб. пособие для вузов по спец. 

"Автоматизация технологических процессов и производств" 

(энергетика) (направл. "Автоматизированные технологии и 

производства") / А. Р. Гайдук, В. Е. Беляев, Т. А. Пьявченко; под ред. 

А. Р. Гайдука; ТТИ ЮФУ, ФАВТ, Каф. САУ. - Таганрог: Изд-во ТТИ 

ЮФУ, 2007. - 466 с.: ил. - Библиогр.: с. 460-461 (18 назв.).   
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13. 681.51 №4001 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Системы автоматического управления: примеры, анализ и 

синтез / А. Р. Гайдук; ТРТУ, ФАВТ, Каф. САУ. - Таганрог: Изд-во 

ТРТУ, 2006. - 414 с.: ил. - Библиогр.: с. 410-411 (27 назв.).   

 

 

14. 004.896 

Г 147 

Гайдук, А. Р. Системы группового управления интеллектуальными 

роботами: учеб. пособие для вузов: [для аспирантов спец. 05.02.05 – 

"Роботы, мехатроника и робототехнические системы", а также 

магистрантов и студ. старших курсов направл. 220200 "Автоматизация 

и управление"] / А. Р. Гайдук, И. А. Каляев, С. Г. Капустян ; ЮФУ, 

Южный научный центр РАН, Каф. ИМС. - Таганрог: Изд-во ЮФУ, 

2012. - 117 с.: ил. - Библиогр.: с. 115-117 (27 назв.).   

 

 

15. 681.51 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Теория  автоматического управления / А. Р. Гайдук; 

ТРТУ, ФАВТ, Каф. САУ. - Таганрог: Изд-во ТРТУ, 2004. - 208 с.: ил. - 

Библиогр.: с. 204-205 (24 назв.).   

 

 

16. 681.51(075) 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Теория автоматического управления в задачах и примерах 

с решениями в MATLAB: учеб. пособие для студ. вузов / А. Р. Гайдук, 

В. Е. Беляев, Т. А. Пьявченко. - 2-е изд., испр. – СПб.: Лань, 2011. - 463 

с.: ил. - Библиогр.: с. 459 (18 назв.).   
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17. 681.51 

Г 142 

Гайдук, А. Р. Теория и методы аналитического синтеза систем 

автоматического управления (полиномиальный подход)  / А. Р. Гайдук. 

- М.: Физматлит, 2012. - 357 с. - Библиогр.: с. 354-357 (61 назв.).   

 

 

18. 681.51(07) №1924-ж 

И 889 

Исследование системы с цифровым управлением : рук-во к лаб. раб. по 

курсу "Теория автоматического управления" : для студ. спец. 21.01, 

22.01, 22.02 / ТРТИ, ФАВТ, Каф. САУ; сост. А. Р. Гайдук. - Таганрог: 

Изд-во ТРТИ, 1993. - 10 с.: ил. - Подстроч. примеч. - Библиогр.: с. 9 (2 

назв.).  

 

 

19. 621.865.8 

К 179 

Каляев, И. А. Модели и алгоритмы коллективного управления в 

группах роботов  / И. А. Каляев, А. Р. Гайдук, С. Г. Капустян. - М.: 

Физматлит, 2009. - 278 с.: ил. - Библиогр.: с. 267-278 (178 назв.).   

 

 

20. 621.865.8 

К 179 

Каляев, И. А. Однородные нейроподобные структуры в системах 

выбора действий интеллектуальных роботов / И. А. Каляев, А. Р. 

Гайдук. - М.: Янус-К, 2000. - 280 с. - Библиогр.: с. 278-279 (38 назв.).   
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21. 621.865.8 

К 179 

Каляев, И. А. Распределенные системы планирования действий 

коллективов роботов / И. А. Каляев, А. Р. Гайдук, С. Г. Капустян; под 

общей ред. И. А. Каляева. - М.: Янус-К, 2002. - 291 с.: ил. - Библиогр.: 

с. 288-291 (42 назв.).   

 

 

22. 62-505(075) №1453-ж 

К 603 

Колесников, А. А. Синтез оптимальных систем управления при 

наличии воздействий : учеб. пособие / А. А. Колесников, А. Р. Гайдук, 

В. В. Бирко ; ТРТИ, ФАВТ, Каф. А и Т. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1988. 

- 49 с.: ил. - Библиогр.: с. 48-49 (9 назв.).   

 

 

23. 681.51(043) 

Л 228 

Ланская, А. А. Разработка и исследование нелинейных регуляторов и 

наблюдателей на основе квазилинейного подхода: дис. ... к.т.н.: 

05.13.05, 05.13.01 / А. А. Ланская; науч. рук. А. Р. Гайдук; ТРТУ. - 

Таганрог, 2005. - 160 с.: ил. - Библиогр.: с. 148-156 (105 назв.).   

 

 

24. 681.3.06(043) 

Л 228 

Ланская, А. А. Разработка и исследование нелинейных регуляторов 

наблюдателей на основе квазилинейного подхода: автореф. ... к.т.н.: 

05.13.05, 05.13.01 / А. А. Ланская; науч. рук. А. Р. Гайдук; [ТРТУ], Каф. 

САУ. - Таганрог, 2005. - 16 с.: ил. - Библиогр.: с. 15-16 (6 назв.).   
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25. 681.51(043) 

М 42 

Медведев, М. Ю. Разработка метода синтеза робастных систем 

управления динамическими объектами в условиях неопределенности: 

дис. ... к.т.н.: 05.13.01 / Медведев, Михаил Юрьевич; науч. рук. А. Р. 

Гайдук; ТРТУ. - Таганрог, 1999. - 178 с.: схем. - Библиогр.: с. 153-163 

(123 назв.). 

 

 

26. 681.51(043) 

М 42 

Медведев, М. Ю. Разработка метода синтеза робастных систем 

управления динамическими объектами в условиях неопределенности : 

автореф. ... к.т.н.: 05.13.01 / Медведев, Михаил Юрьевич; науч. рук. А. 

Р. Гайдук; [ТРТУ]. - Таганрог, 1999. - 19 с.: ил. - Библиогр.: с. 18-19 (8 

назв.).  

 

 

27. 681.583(07) №1585-ж 

М 545 

Методические указания по выполнению курсовой работы 

"Динамический расчет оптимальной следящей системы" по курсу 

"Теория автоматического управления": для студ. спец. 1907, 2101, 2201, 

2202 / ТРТУ, ФАВТ, Каф. САУ; сост. А. Р. Гайдук. - Таганрог: Изд-во 

ТРТУ, 1994. - 27 с.: ил. - Прил.: с. 26-27. - Библиогр.: с. 25-26 (5 назв.). 
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28. 62-50(07) №0263-ж 

М 545 

Методические указания по курсу "Теория автоматического 

управления". Ч. 1: Уравнение систем автоматического управления в 

пространстве состояния / А. Р. Гайдук; ТРТИ, ФАВТ, Каф. А и Т; сост. 

А. Р. Гайдук. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1978. - 46 с.: ил. - Библиогр.: с. 

45 (15 назв.).   

 

 

29. 62-50(07) №0262-ж 

М545 

Методические указания по курсу "Теория автоматического 

управления". Ч. 2: Основы анализа систем автоматического управления 

в пространстве состояния / ТРТИ, ФАВТ, Каф. А и Т; сост. А. Р. 

Гайдук. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1978. - 39 с.: ил. - Библиогр.: с. 38 (8 

назв.).   

 

 

 

30. 62-50(07) №1030-ж 

М 545 

Методические указания по программному обеспечению динамического 

синтеза систем автоматического управления по курсам "Теория 

автоматического управления, следящие системы и регуляторы": для 

студ. спец. 0606 / ТРТИ, ФАВТ, Каф. А и Т; сост.: В. Е. Беляев [и др.]. - 

Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1985. - 45 с.: ил. - Библиогр.: с. 44 (15 назв.).   
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31. 62-503.53(07) №0170-ж 

М 545 

Методические указания по проектированию следящих систем / ТРТИ, 

ФАВТ, Каф. А и Т; сост. А. Р. Гайдук. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1976. - 

43 с.: ил. - Библиогр.: с. 40 (6 назв.).   

 

 

32. 681.51(07) №3442-ж 

М 545 

Методическое руководство к лабораторным работам по курсу "Теория 

автоматического управления": для студ. всех форм обуч. Ч. 1 / ТРТУ, 

ФАВТ, Каф. САУ; сост.: А. Р. Гайдук, Т. А. Пьявченко. - Таганрог: 

Изд-во ТРТУ, 2003. - 46 с.: ил. - Библиогр. в конце лаб. раб.   

 

 

33. 681.51(07) №3442-2-ж 

М 545 

Методическое руководство к лабораторным работам по курсу "Теория 

автоматического управления": для студ. всех форм обуч. Ч. 2 / ТРТУ, 

ФАВТ, Каф. САУ; сост.: А. Р. Гайдук, Т. А. Пьявченко. - Таганрог: 

Изд-во ТРТУ, 2004. - 34 с.: ил. - Библиогр. в конце лаб. раб.   

 

 

34. 681.326.32(07) №1786-ж 

М 597 

Микропроцессорная реализация дискретно-логического управления на 

базе УМПУ "Курсор": рук-во к лаб. раб. по курсу "Управляющие 

вычислительные машины в системах управления": для студ. спец. 2101 

/ ТРТИ, ФАВТ, Каф. САУ; сост. А. Р. Гайдук. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 

1991. - 17 с.: ил.  
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35. 004.896(075) №5323 

М 744 

Модели и методы управления большими группами роботов : учеб. 

пособие / А. Р. Гайдук [и др.] ; ЮФУ, ИТА, ИРСУ, Каф. Э и М. - 

Ростов н/Д: Изд-во ЮФУ, 2014 (Таганрог). - 106 с.: ил. - Библиогр.: с. 

106 (7 назв.).   

 

 

36. 72 

Н 34 

Наука и образование на рубеже тысячелетий: сб. научно-

исследовательских работ. Вып. 1 / отв. ред. А. Р. Гайдук. - М.: 

Учлитвуз, 2011. - 265 с.   

 

 

37. 681.51(07) №1714-ж 

П 767 

Принципы регулирования: рук-во к лаб. раб. по курсу "Теория 

автоматического управления": для студ. спец. 21.01 / ТРТИ, ФАВТ, 

Каф. САУ; сост.: А. Р. Гайдук [и др.]. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1990. - 

19 с.: ил. 

 

 

38. 658.51.011.5(07) №1671-ж 

П 784 

Программа, методические указания и контрольные работы по курсу 

"Автоматизированные системы управления технологическими 

процессами": для студ. спец. 21.01 заоч. обуч. / ТРТИ, ФАВТ, Каф. 

САУ; сост.: А. Р. Гайдук [и др.]. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1990. - 34 с.: 

ил. - Библиогр.: с. 4-5 (13 назв.).   
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39. 621.865.8(075) №5248 

П 936 

Проектирование роботов и робототехнических систем: учеб. пособие : 

[для студ. направл. 221000.62 "Мехатроника и робототехника"] / ЮФУ, 

ИТА, ИРТСУ, Каф. Э и М; сост.: В. Х. Пшихопов [и др.]. - Ростов н/Д: 

Изд-во ЮФУ, 2014 (Таганрог). - 195 с.: ил. - Библиогр.: с. 187-191 (50 

назв.).   

 

 

40. 62-501.14(047) 

Р 177 

Разработка алгоритмических методов синтеза оптимальных 

нелинейных динамических систем управления: отчет о НИР: 

заключительный / ТРТИ; науч. рук. А. А. Колесников ; отв. исполн.: П. 

И. Черныш [и др.]. - № темы 4019 ; № ГР 8102533. - Таганрог, 1985. - 80 

с.: ил. - Библиогр.: с. 77-80 (45 назв.).   

 

 

41. 007.5(047) 

Р 177 

Разработка и исследование методов формализации параметров и 

моделей принятия решений в нейро-нечетких и адаптивных системах 

управления на основе современных информационных технологий: 

отчет о НИР: заключительный / ТТИ ЮФУ ; рук. темы В. И. Финаев ; 

исполн. А. Р. Гайдук. - Тема № 12154; № ГР 01200710950; Инв. 

№02201058472. - Таганрог, 2010. - 96 с.: ил. - Библиогр.: с. 91-96 (66 

назв.).   
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42. 681.51(07) №1859-ж 

Р 851 

Руководство к выполнению лабораторной работы № 2 по курсу 

"Теория автоматического управления". Моделирование типовых 

звеньев систем автоматического управления: для студ. спец. 21.01, 

19.07, 22.01, 22.02 / ТРТИ, ФАВТ, Каф. САУ; сост.: С. А. Бутенков, А. 

Р. Гайдук. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1992. - 13 с.: ил. - Библиогр.: с. 13 

(2 назв.).  

 

 

43. 681.51(07) №2211-ж 

Р 851 

Руководство к лабораторной работе "Исследование переходных 

процессов в импульсной системе управления" по курсу "Теория 

автоматического управления": для студ. спец. 19.07, 21.01, 22.01, 22.04 

дневной и БФО / ТРТУ, ФАВТ, Каф. СА; сост.: А. Р. Гайдук, Н. В. 

Балалаев. - Таганрог: Изд-во ТРТУ, 1997. - 15 с.: ил. - Библиогр.: с. 14 

(5 назв.).    

 

 

44. 681.51(07) №0869-ж 

Р 851 

Руководство к лабораторной работе "Оценивание переменных 

состояния объектов управления" по курсу "Теория автоматического 

управления": для студ. спец. 1907, 2101, 2201, 2202, 2204 дневной и 

БФО / ТРТУ, ФАВТ, Каф. САУ; сост. А. Р. Гайдук. - Таганрог: Изд-во 

ТРТУ, 1994. - 10 с.: ил. - Библиогр.: с. 10 (3 назв.).   
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45. 681.51(07) №1931-ж 

Р 851 

Руководство к лабораторной работе по курсу "Теория автоматического 

управления". Исследование влияния обратных связей на 

характеристики динамических звеньев САУ: для студ. спец. 19.07, 

21.01, 22.01, 22.02, 22.04 / ТРТИ, ФАВТ, Каф. САУ; сост.: Н. В. 

Балалаев, А. Р. Гайдук, Ю. Г. Сотников. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1993. 

- 14 с.: ил.   

 

 

46. 681.51(07) №1858-ж 

Р 851 

Руководство к лабораторной работе по курсу "Теория автоматического 

управления". Изучение моделирующей установки АБК-6: для студ. 

спец. 2101, 1907, 2201, 2202 / ТРТИ, ФАВТ, Каф. САУ; сост. А. Р. 

Гайдук. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1992. - 15 с.: ил. 

 

 

47. 681.513.3(043) 

С 302 

Семенов, А. В. Аналитический синтез цифровых следящих систем по 

заданным показателям качества : дис. ... к.т.н.: 05.13.01 / А. В. Семенов; 

науч. рук. А. Р. Гайдук; ЮФУ, [ИТА]. - Таганрог, 2013. - 228 с.: ил. - 

Библиогр.: с. 167-185 (155 назв.).   

 

 

48. 681.51.075 

С 568 

Современная прикладная теория управления. Ч. 1: Оптимизационный 

подход в теории управления / А. А. Красовский [и др.]; под ред. А. А. 

Колесникова. - М.-Таганрог: Изд-во ТРТУ, 2000. - 408 с.: ил. - 

Библиогр. в конце глав.   



20 
 

49. 681.51(075) №0289-ж 

У 912 

Учебно-методическое пособие по выполнению курсовой работы 

"Динамический расчет следящих систем" по дисциплине "Теория 

управления": для студ. спец. 210100 / ТРТУ, ФАВТ, Каф. САУ; сост.: 

А. Р. Гайдук, Т. А. Пьявченко. - Таганрог: Изд-во ТРТУ, 2001. - 19 с.: 

ил. - Прил.: с. 18-19. - Библиогр.: с. 17 (4 назв.). 

 

 

50. Червяков Г.Г., Гайдук А.Р. Радиоавтоматика: учебник/ Кисловодский 

гуманитарно-технический институт; Южный федеральный 

университет. Кисловодск: Изд-во Кисловодского гуманитарно-

технического института, 2017. – 274 с. 

 

 

51. 621.3 

Э 653 

Энергосберегающее управление движением поездов с электрической 

тягой: [монография] / Ю. П. Волощенко [и др.]; под ред. В. Х. 

Пшихопова; ЮФУ, ИТА. - Таганрог: Изд-во ЮФУ, 2016. - 353 с.: ил. - 

Библиогр. в конце глав.   
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Научные публикации в непериодических изданиях 

(научные сборники, книги) 

 

52. Gaiduk A., Gurenko B., Plaksienko E., Shapovalov I., Beresnev M. 
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84. Андрющенко К.С., Гайдук А.Р. Синтез управления степенью 
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85. 007.5(06)  

В 85 

Гайдук, А. Р. Перемещение объекта вдоль заданной траектории / А. Р. 

Гайдук, И. О. Шаповалов // Всероссийская мультиконференция по 

проблемам управления (3-8 октября 2011 г., пос. Дивноморское, 

Геленджик, Россия). Четвертая Всероссийская мультиконференция по 
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заданным показателям качества / А. В. Семенов, А. Р. Гайдук; ТТИ 

ЮФУ, Каф. САУ // "Проблемы современной системотехники", 

международная научно-техническая и научно-методическая интернет-

конференция в режиме off-line. Материалы 4-ой Международной 

научно-технической и научно-методической интернт-конференции в 

режиме off-line "Проблемы современной системотехники" (30 октября 

2010, г. Таганрог): сб. трудов конференции. - Таганрог: Изд-во ООО 

"Антон", 2010. - С. 66-70. - Библиогр.: с. 70 (3 назв.). - 4 рис.   
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Проблемы автоматизации. Региональное управление. Связь и 

автоматика (ПАРУСА-2012), всероссийская научная конференция 

молодых ученых, аспирантов и студентов (16-17 ноября 2012 г., г. 

Геленджик): сб. трудов. Всероссийская научная конференция молодых 

ученых, аспирантов и студентов "Проблемы автоматизации. 

Региональное управление. Связь и автоматика (ПАРУСА-2012)". – 
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Библиогр.: с. 35 (3 назв.). - 1 рис.   
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энергозатрат  / В. Х. Пшихопов, А. Р. Гайдук, М. Ю. Медведев // Труды 

первой научно-технической конференции "ИСУЖТ-2013" (г. Москва, 

21-22 октября 2013 г.). – М. - 2013. - Ч. 1. – С. 89-92. 
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Проблемы автоматизации. Региональное управление. Связь и 

автоматика (ПАРУСА-2017): сборник трудов VI Всероссийской 

научной конференции молодых ученых, аспирантов и студентов 
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"Робототехника, мехатроника и интеллектуальные системы", первая 

всероссийская научная конференция студентов и аспирантов (с 

международным участием). Первая всероссийская научная 

конференция студентов и аспирантов (с международным участием) 

"Робототехника, мехатроника и интеллектуальные системы" (13-14 
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под общей ред. Р. А. Нейдорфа. - Ростов-на-Дону: ДГТУ, 2016. - С. 
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сингулярного разложения / В. Е. Беляев, А. Р. Гайдук // Синтез 
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во ТРТИ, 1992. - Вып. 8. - С. 16-20. - Библиогр.: 2 назв.   
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Гайдук, А. Р. Синтез дискретных управляющих устройств на основе 
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С 387 

Гайдук, А. Р. Достаточный критерий устойчивости нелинейных систем 

/ А. Р. Гайдук // Синтез алгоритмов сложных систем: межвуз. темат. 
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Гайдук, А. Р. Синтез регулируемых систем методом минимальных 
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Вып. 1. - С. 78-82. - Библиогр.: с. 81-82 (5 назв.). - 1 рис.   
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межвуз. темат. сб. - Таганрог: Изд-во ТРТИ, 1974. - Вып. 1. - С. 105-

111. - Библиогр.: с. 110-111 (7 назв.).   
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С 409 

Гайдук, А. Р. Решенные и нерешенные математические проблемы 

современной теории управления  / А. Р. Гайдук // Системный анализ, 

управление и обработка информации. Системный анализ, управление и 

обработка информации: 1-й Межвузовский сб. науч. ст. ДГТУ - ТТИ 

ЮФУ. - Ростов н/Д: Изд-во ДГТУ, 2007. - С. 18-27. - Библиогр.: с. 27 

(15 назв.).   
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С 409 

Гайдук, А. Р. Об устойчивости дифференциальных систем в 

канонической форме Жордана  / А. Р. Гайдук // Системный анализ, 

управление и обработка информации. Системный анализ, управление и 

обработка информации: 1-й Межвузовский сб. науч. ст. ДГТУ - ТТИ 

ЮФУ. - Ростов н/Д: Изд-во ДГТУ, 2007. - С. 28-33. - Библиогр.: с. 33 (4 

назв.). - 2 рис.   
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С 409 

Гайдук, А. Р. Приведение уравнений линейных объектов к управляемой 

форме Жордана  / А. Р. Гайдук, А. Н. Лаврентьев // Системный анализ, 

управление и обработка информации. Системный анализ, управление и 

обработка информации: 1-й Межвузовский сб. науч. ст. ДГТУ - ТТИ 

ЮФУ. - Ростов н/Д: Изд-во ДГТУ, 2007. - С. 34-37. - Библиогр.: с. 37 (3 

назв.).   
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С 409 

Гайдук, А. Р. Компьютерный анализ электрических цепей  / А. Р. 

Гайдук, Д. С. Дрокин // Системный анализ, управление и обработка 

информации. Системный анализ, управление и обработка информации: 
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ДГТУ, 2007. - С. 217-221. - Библиогр.: с. 221 (3 назв.). - 3 рис.   
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Синтез системы управления движениями корабля и батискафа  / А. Р. 

Гайдук [и др.] // Системный анализ, управление и обработка 

информации. Системный анализ, управление и обработка информации: 
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Гайдук, М. Ю. Медведев // Таганрогский радиотехнический 
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постоянного тока / А. Р. Гайдук, А. А. Ланская // Таганрогский 
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Библиогр.: 5 назв.   
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(42). - С. 106-111. - Библиогр.: 4 назв.   

 

 

152. 621.37/39(06) 

Т 133 

Оптическое когерентное гетеродинирование и детектирование на 
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