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ПРЕДИСЛОВИЕ

Необходимость написания данной книги была продиктована тем, 
что в теории и практике проектирования аналоговых электронных уст­
ройств накопилось настолько большое количество проблем и противо­
речий, что развитие аналоговой электроники значительно замедлилось, 
а в дальнейшем, возможно, и остановилось бы. В то время как цифро­
вые СБИС увеличивают степень интеграции, превращаются в системо­
образующие элементы и внедряются во все новые области науки и тех­
ники, аналоговые интегральные схемы остаются на уровне микросхем 
средней степени интеграции, являясь только универсальными комплек­
тующими для проектирования электронных устройств. Это отставание 
стало особенно заметным в таких направлениях, как производство мат­
ричных и перепрограммируемых СБИС. Оправдывая такое состояние 
дел, обычно говорят, что точность, с которой аналоговая электроника 
решает технические задачи, стала недостаточной для современного 
уровня развития техники. Вместе с тем, оригинальность и экономич­
ность в решениях ряда сложных задач ананоговыми методами часто де­
лают аналоговую электронику незаменимой, несмотря на малую точ­
ность, с которой работают аналоговые электронные приборы. В такой 
ситуации представлялась необходимой процедура ревизии основных 
положений аналоговой электроники, которая должна была выявить за­
блуждения, мешающие ее развитию.
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Обсуждение и выводы

В данной работе предложена также методика синтеза электронных 
устройств по уже известным математическим моделям. Рассмотренные 
примеры синтеза устройств по абстрактным моделям 6-го и 7-го поряд­
ков определяют методику синтеза электронных устройств по уже из­
вестной математической модели устройства и позволяют получать 
структурно-функциональную схему, аналогичную по степени подроб­
ности схеме электрической принципиальной.

Итак, круг задач, решенных в данной работе, создает теоретиче­
ские предпосылки и практическую базу для реализации новой концеп­
ции аналоговой электроники, перспективы которой становятся соизме­
римыми с перспективами электроники дискретной.
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