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В книге изложены вопросы теории цифровых интеграто
ров, являю щ ихся основными узлами цифровых интегрирующих 
машин. Рассмотрены  общие методы анализа процесса числен
ного интегрирования в цифровых интеграторах. Полученные 
результаты  положены в основу синтеза алгоритмов цифровых 
интегрирую щих, дифференцирую щ их, множительных, делитель
ных и суммирующих блоков, оперирующих с потоками при
ращений. И сследованы  погрешности цифровых интегрирующих 
устройств. И злож ены  принципы построения функциональных 
схем цифровых интеграторов.

Книга мож ет быть использована научными работниками 
и инженерами, занимаю щ имися вопросами теории, конструиро
вания и применения цифровых аналоговых вычислительных 
машин, а такж е аспирантами и студентами, специализирую 
щ имися в области вычислительной техники.
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