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РЕФЕРАТ
Отчет 173 с., 32 рис., 91 источников.

СИНЕРГЕТИЧЕСКАЯ СТРАТЕГИЯ, ИЕРАРХИЧЕСКОЕ УПРАВЛЕНИЕ, НЕ
ЛИНЕЙНЫЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ДИНАМИЧЕСКИМИ ОБЪЕКТАМИ, 
СТРУКТУРЫ РЕГУЛЯТОРОВ ДИНАМИЧЕСКИХ ОБЪЕКТОВ.

Цель работы -  разработка синергетической теории синтеза систем управления 
динамическими объектами различной природы, описываемыми многосвязными си
стемами нелинейных дифференциальных уравнений.

Методы исследования -  новая синергетическая концепция управляемого взаи
модействия энергии, вещества и информации, принципиально новый синергетичес
кий подход в теории управления многосвязными нелинейными динамическими 
объектами.

В результате проведения исследований предложена новая синергетическая концеп
ция в теории управления, опирающаяся на фундаментальное свойство самоорганиза
ции природных диссипативных систем. Инварианты, самоорганизация, нелинейность, 
декомпозиция и синтез являются базовыми понятиями развиваемой синергетической 
теории управления, определяющими ее сущность, новизну и содержание. В основе раз
работанного синергетического подхода лежат два фундаментальных принципа естествоз
нания -  это, во-первых, принцип инвариантности (сохранения), и, во-вторых, принцип 
«расширения -  сжатия» фазового объема в диссипативных динамических системах.

В развитом синергетическом подходе синтезируются законы управления, учиты
вающие внутренние кооперативные взаимодействия конкретных физических (хими
ческих, биологических) явлений и процессов. Этот подход позволил существенно про
двинуться в решении фундаментальной прикладной проблемы создания физической 
теории управления как проблемы поиска общих объективных законов процессов уп
равления. Введенный язык инвариантов, как основной элемент синергетической тео
рии управления, позволяет придать этой теории естественно-математическое единство 
и установить непосредственную связь с законами сохранения, т.е. с основополагаю
щими естественными свойствами объектов соответствующей природы.

Степень внедрения -  результаты исследований внедрены в разделе «Новые стра
тегии управления» международного проекта «Virtual Test Bed» (VTB), проводимого 
ТРТУ с университетами США.

Области применения -  создание высокоэффективных систем управления слож
ными объектами и процессами произвольной материальной природы.

Результаты могут быть использованы: при проектировании автоматизирован
ных рабочих мест операторов энергосистем; при организации режимов энергосбере
жения на промышленных предприятиях и в энергосистемах; при конструировании 
высокоэффективных систем управления машинными агрегатами и в других облас
тях техники и технологии.
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