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РЕФЕРАТ

Отчет 45 с., 1 кн., 2 рис., 28 источников.

КОНСЕРВАТИВНОСТЬ, ОПТИМАЛЬНОСТЬ, ДИССИПАТИВ

НОСТЬ, СИНЕРГЕТИЧЕСКИЙ, УПРАВЛЕНИЕ, СИНТЕЗ

Объектом исследования являются многосвязные управляемые динами

ческие системы (УДС), описываемые нелинейными дифференциальными 

уравнениями высокой размерности.

Цель работы - развитие математического аппарата анализа и синтеза 

систем управления на базе линейных интегральных инвариантов оптималь

ных УДС.

Установлено свойство консервативности систем управления, получен

ных в результате применения принципа максимума Понтрягина, а также 

свойство диссипативности систем управления, синтезированных методом 

аналитического конструирования оптимальных регуляторов.

Обоснована возможность конструирования диссипативных УДС мето

дами аналитического конструирования агрегированных регуляторов и ана

литического конструирования агрегированных оптимальных регуляторов. 

Разработаны теоретические основы единой концепции оптимального управ

ления УДС.

Результаты работы могут быть использованы при анализе УДС и высо

коэффективных, нелинейных систем оптимального управления.
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